
Mετατροπές µεταξύ διαφορετικών προβολικών συστηµάτων

Περίπτωση 1η: Τα δύο προβολικά συστήµατα ανήκουν στο ίδιο
γεωδαιτικό σύστηµα αναφοράς (datum – ελλειψοειδές)

Περίπτωση 2η: Τα δύο προβολικά συστήµατα ανήκουν σε διαφορετικά
γεωδαιτικά συστήµατα αναφοράς (datum – ελλειψοειδή) 
αλλά είναι γνωστή η µεταξύ τους σχέση

Περίπτωση 3η: Τα δύο προβολικά συστήµατα ανήκουν σε διαφορετικά
γεωδαιτικά συστήµατα αναφοράς (datum – ελλειψοειδή) 
αλλά δεν είναι γνωστή η µεταξύ τους σχέση

Περίπτωση 1η:

(x1,y1) (φ,λ) (x2,y2)

Παράδειγµα:

Από το σύστηµα Hatt στο σύστηµα ΕΜΠ- 3º ή αντίστροφα

(ρ1,θ1) (ρ2,θ2)



Περίπτωση 2η:

Γνωρίζουµε το διάνυσµα µετάθεσης σε γεωκεντρικές συντεταγµένες:
[∆X12, ∆Y12, ∆Z12] 

(x1,y1) (φ1,λ1)

(x2,y2)

(X1,Y1,Z1)

(φ2,λ2)

(X2,Y2,Z2)
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Περίπτωση 3η:

Εφαρµογή γεωµετρικών µετασχηµατισµών
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Οµοπαράλληλος
µετασχηµατισµός

Πολυώνυµο 2ου βαθµού

Στις περισσότερες περιπτώσεις χρησιµοποιούνται περισσότερα των απαραίτητων
σηµείων µε γνωστές συντεταγµένες στα δύο συστήµατα, τότε οι συντελεστές

µπορούν να προσδιοριστούν ύστερα από διαδικασία συνόρθωσης µε τη µέθοδο
των ελαχίστων τετραγώνων (ΜΕΤ) 



Περίπτωση 3η:

[Ειδικά για µετατροπή από Hatt σε ΕΓΣΑ ’87]
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